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kompaktni volba s vektorovym fizenim pro naro¢né aplikace
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Inteligentni frekvencni ménic
s vektorovym fizenim bez i se zpétnou
vazbou a s moznosti jednoduchého

fizeni polohy

e pocatecni moment az 200% pfi 0,5Hz

e moznost dvojiho vykonového typovani
pro zatéz s konstantnim
a kvadratickym momentem

e momentove fizeni v oteviené
i uzaviené smycce spolu s excelentni
reakci na rychle proménnou zatéz
umoznuje pouziti v aplikacich pro
servopohony

e fizeni vysokorychlostnich
a specialnich motord, rozsah
frekvence az do 1000Hz

e funkce jednoduchého polohovani

e funkce vnitiniho PLC (EzSQ)

e bezpecnostni stop splnujici
ISO-13849-1 kat.3

e standardni komunikace Modbus
RS485, volitelné EtherCat, Profibus,
DeviceNet, Ethernet/IP a dalSi

e moznost parametrizace pomoci
PC pres rozhrani USB

¢ splnuje pozadavky CE, cULus, RoHS

Provedeni dle napajeni

e tfida 200V (1f) rozsah vykond
0,2 az 2,2kW

e tfida 400V (3f) rozsah vykond
0,4 az 15kW




FrekvenCni ménice

serie WJ200

Prehled zakladnich vlastnosti

HITACHI

Inspire the Next

Trida 200V
Model jednofazové  WJ200 002SF 004SF 007SF 015SF 022SF
kvadraticky moment (VT) 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0
Vykon motoru (kW)
konstantni moment (CT) 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
jmenovity vystupni proud pri VT (A) 1,9 15 6,0 9,6 12,0
gi jmenovity vystupni proud pfi CT (A) 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0
‘? ‘é napéjeci napétf 3x200 ...240V -15/+10%, 50/60Hz + 5%
\g fZ(; vystupni napéti 0 + 240V, umérné vstupnimu napéti
[=3 _CE vystupni frekvence 0 + 1000 Hz (s omezenim nad 400Hz)
g © brzdéni do odporu vnitfni brzdny obvod, externi brzdny odpor
kryti P20
Trida 400V
Model trifazové WJ200 004HF 007HF 015HF 022HF 030HF 040HF 055HF 075HF 110HF 150HF
kvadraticky moment (VT) 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0 18,6
Vykon motoru (kW)
konstantni moment (CT) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 515 7,5 11,0 15,0
jmenovity vystupni proud pfi VT (A) 2,1 4.1 54 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
jmenovity vystupni proud pfi CT (A) 1,8 3,4 4,8 515) 7,2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0

Vstupni a vystupni
charakteristiky

napéjeci napéti

vystupni napéti
vystupni frekvence
brzdéni do odporu

kryti

metoda fizeni

frekvencni rozsah
presnost frekvence

rozliSeni nastavené hodnoty
rozliSeni vystupni frekvence
pocatecni moment

Rizeni

pretizitelnost

nastavenf frekvence
frekvenéni charakteristika
vstupni signaly

Vstupy a vystupy

vystupni signaly

standardni funkce

Ostatni

analogové vstupy a vystupy

pulsni vstup

displej

ochranné funkce

3x400 ...480V -15/+10%, 50/60Hz + 5%
0 + 480V, Umérné vstupnimu napéti
0 + 1000 Hz (s omezenim nad 400Hz)
vnitfni brzdny obvod, externi brzdny odpor
IP20

Spolec¢na specifikace
pulsné-sirkové modulovana sinusova kiivka (PWM), vektorové fizeni bez zpétné vazby, vektorové fizeni se zpétnou vazbou, fizeni U/f

0,10 az 1000,0 Hz (s omezenimi nad 400Hz )
digitalni zadavani: +0,01% z max. frekvence, analogové zadavani +0,2% z max. frekvence (25+10°C)
digitélni zadavani: 0,01Hz, analogové zadavani : 1/1000 z maximalni frekvence
0,01Hz
200% pfi 0,5Hz
konstantni moment (CT) 150% po dobu 60s
kvadraticky moment (VT) 120% po dobu 60s
0+10VDC (10kQ), 4+20mA (100Q), RS485 Modbus, volitelna komunikace (pfidavna deska)
konstantni / redukovany moment, volna frekvenéni charakteristika

7 svorek, moznost volby logiky NO/NC, zdrojovy nebo spotiebicovy typ, 67 moznych priraditelnych funkci
FW (chod vpred/stop), RV (chod vzad/stop), CF1~CF4 (volba pevnych rychlosti - kéd BCD), JG (tipovani), DB (externi DC brzda), SET (volba druhého
motoru), 2CH (volba druhych ¢ast rozbéhu/dobéhu), FRS (volny dobéh), EXT (vnéjsi porucha), USP (ochrana proti neocekavanému startu), CS (spinani siti),
SFT (softwarovy zamek), AT (volba analog. vstupu napéti / proud), RS (reset poruchy), PTC (tepelnd ochrana motoru), STA, STP, F/R (3-vodiGové oviadani),
PID (PID ON/OFF), PIDC (reset PID), UP / DWN (zvySovani/snizovani frekvence - motor pot.), UDC (vymazani nastavené hodnoty), OPE (ovladani na OP),
SF1-SF7 (pevné rychlosti - bitova volba), OLR (zména hranice pretizeni), TL (volba omezeni momentu), TRQ1-TRQ2 (volba omezeni momentu - bit 1 LSB-
nejnizsi 2 MSB-nejvyssi), BOK (uvolhovaci signél brzdy), LAC (LAC: vyrazeni fce LAD), PCLR (reset odchylky polohy), ADD (pfi¢teni pevné hodnoty frekvence
k vystupu), F-TM (ovladani ze svorkovnice), ATR (uvolnéni povelu momentu), KHC (nulovani kumulovaného prikonu), MI1+MI7 (obecny vstup 1+8 pro EzSQ),
AHD (podrzeni hodnoty analogového signalu), CP1+CP3 (povel polohy 1 az 3), ORL (dosazeni vychozi polohy), ORG (povel ndjezdu na vychozi polohu), SPD
(volba rezimu regulace rychlosti/polohy), GS1-GS2 (signaly bezpec¢nostniho vstupu), 485 (uvolnéni komunikace), PRG (Program EzSQ), HLD (pridrzeni hodnoty
frekvence), ROK (povoleni povelu chod), EB (detekce sméru otaceni — faze B), DISP (omezeni zobrazeni), OPI (vstup volitelné jednotky), NO (neprifazeno)
2 tranzistorové vystupy s otevienym kolektorem, 1x piny reléovy vystup, zdrojovy nebo spotrebicovy typ, volitelna logika NO/NC
RUN (signdl chod), FA1+FA5 (dosazeni frekvence typ 1az 5) OL, OL2 (predbézné hlaseni pretizeni sign.1 a 2), OD (pfekroceni odchylky PID regulace), AL
(poruchovy signdl), OTQ (prekroceni momentu), UV (signal podpéti), TRQ (moment na omezeni), RNT (prekrogeni ¢asu chodu), ONT (pfekroceni ¢asu na siti),
THM (chyba termistoru), BRK (signdl uvolnéni brzdy), BER (chyba brzdy), ZS (detekce nulové rychlosti), DSE (maximaini odchylka rychlosti), POK (ukoncent
polohovani), ODc (preruseni analog. signélu napéti), OIDc (preruseni ananlog. signdlu proudu), FBV (porovnani velikosti zpétné vazby PID), NDc (preruseni
komunikadéni linky), LOG1+LOG3 (vysledek logické operace 1az 6), WAC (upozornéni na zivotnost kondenzatorl), WAF (upozornéni na pokles rychlosti
chladiciho ventilatoru), FR (signél povel k chodu), OHF (signél prehrati chladice), LOC (indikace nizkého proudu), MO1+MO3 (obecny vystup 1 az 6), IRDY
(méni¢ pripraven), FWR (chod vpred), RVR (chod vzad), MJA (specificka chyba), WCO (komparacéni okno analog. signalu napéti), WCOI (komparacni okno
analog signélu proudu), FREF (zdroj povelu frekvence), REF (zdroj povelu chodu), SETM (zvolen druhy motor), EDM (monitor povelu bezpecného zastaveni),
OP (vystup z volitelné jednotky), NO (nepfifazeno)
Volitelna charakteristika U/f, manuélni/automatické zvySeni momentu, sefizeni zisku vystupniho napéti, funkce AVR, start se snizenym napétim, vybér dat
motoru, automatické naladéni, fizeni stabilizace motoru, ochrana zpétného chodu, jednoduché polohovani, zékladni fizeni momentu, omezeni momentu, auto-
maticka redukce nosné frekvence, provoz Setfici energii, PID funkce, preklenuti kratkodobého vypadku napdjenti, fizeni brzdy, stejnosmérna brzda, dynamicka
brda, (BRD), omezeni horni a dolni frekvence, preskoky rezonancnich frekvenci, kiivky rozbéhu a dobéhu (S, U, inverzni U, EL-S), 16 pevnych rychlosti, jemné
nastaveni pocatecni frekvence, vypocet frekvence, pridani frekvence, 2 drovné zrychleni/zpomaleni, vybér rezimu zastaveni, pocatecni/konecna frekvence,
analogovy vstupni filtr, komparace analogovych signalll, ¢as odezvy vstupnich svorek, prodleva vystupniho signélu/funkce pfidrzeni, omezeni sméru otacent,
vybér stop tlacitka, softwarovy zamek, funkce bezpecnostniho zastaveni, volba méfitka zobrazeni, omezeni zobrazeni, funkce hesla, uzivatelské parametry,
inicializace, vybér pocatecnino zobrazeni, fizeni chladiciho ventilatoru, varovani, restart z nastavené frekvence, omezeni pretizeni, omezeni nadproudu, fizeni
napéti DC sbérnice, nastaveni analogovych vystupl, pocatecni frekvence, nosna frekvence, troven termoelektrické ochrany (volna charakteristika), nastaveni
parametr(l zadavaciho analogového signalu (pocatek, konec, prifazeni frekvence), volba analogového vstupu, zachyceni motoru po chybé a dalsi

napétovy 0+10V (10kQ), proudovy 4+20mA (1009)

napétovy vystup 0-10V, vystup posloupnosti pulst

napétovy pulsni vstup 0-10V (max 24V) do 32kHz

4 mistny LED displej, stavové LED indikatory
vystupni frekvence, vystupni proud, moment motoru, prepoctena hodnota frekvence, historie poruch, stav I/O svorek, elektricky vykon a dalsi parametry
Nadproud, prepéti, podpéti, pretizeni, pretizeni brzdného odporu, chyba EEPROM, chyba CT(proudovy transformator), vysoka teplota chladi¢e, chyba CPU,
externi chyba, chyba USP, detekce zemni chyby pfi startu, vstupni prepéti, mzikovy vypadek napéjeni, chyba rozsirujici jednotky 1, chyba rozsitujici jednotky
2, tepelna ochrana motoru, chyba faze, chyba IGBT, chyba termistoru

serie WJ200 rozméry

Sitka (W) mm 128 260 296
vyska (H) mm 68 108 140 180
hloubka (D)  mm 109 122,5 143,5 170,5 170,5 155 175
002SFE 004SFE 004HFE 007SFE 007HFE 040HFE 055HFE 110HFE
015SFE 015HFE 075HFE 150HFE
022SFE 022HFE

030HFE



